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基于多元状态感知监测技术的快速灭弧

开关故障在线监测
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２．江苏省电力有限公司 苏州供电公司，江苏 苏州　２１５０００）

摘要：现有快速灭弧开关故障在线监测方法缺乏足够的数据积累，在大数量快速灭弧开关情况下存在着故障监测实时性差的

缺陷，为此提出基于多元状态感知监测技术的快速灭弧开关故障在线监测方法研究；通过多元状态感知监测技术合理布置振动传

感器，获取快速灭弧开关多元振动信号，利用小波变换方法降噪处理开关多元振动信号，以此为基础，提取灭弧开关多元振动信

号特征因子；求取多元特征因子权重，得到灭弧开关融合特征向量，构建故障诊断模型，通过灭弧开关故障诊断实现了快速灭弧

开关故障的在线监测；通过测试结果显示：与现有代表方法相比较，提出方法在大数量快速灭弧开关情况下，快速灭弧开关故障

监测时间较短，具备更好的实时性，适合大力推广使用。
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０　引言

快速灭弧开关是电力系统中关键的控制与保护元件，

也是变电站内电气动作与机械动作最频繁的部件，快速灭

弧开关的安全、可靠运行对电力系统具备至关重要的作用。

快速灭弧开关以空气为绝缘介质，灭弧能力强，成本低，

便于维修，结构简单，广泛应用于中、高压电力系统中，

功能等同于断路开关［１］。现有代表方法主要包括基于支持

向量机的快速灭弧开关故障在线监测方法与基于 ＰＨＭ

（ｆａｕｌｔｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎａｎｄｈｅａｌｔｈｍａｎａｇｅｍｅｎｔ，故障预测与健康

管理）技术的快速灭弧开关故障在线监测方法。基于支持

向量机的快速灭弧开关故障在线监测方法是一种基于统计

学习理论的机器学习算法，它可以对快速灭弧开关故障进

行良好的分类，从而为故障诊断技术向智能化方向发展提

供了新的思路［２］。介绍了支持向量机分类算法，并将其应

用于故障诊断领域，并与ＢＰ神经网络 （ｂａｃｋｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎ

ｎｅｕｒａｌｎｅｔｗｏｒｋ，反向传播神经网络）分类方法进行了比较。

基于ＰＨＭ技术的快速灭弧开关故障在线监测方法是在故障

预测和健康管理技术的基础上，提出了一种智能快速灭弧
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开关故障监测和诊断的方法，利用最小冗余最大相关原则，

对原始特征集进行降维处理，得到最佳故障特征子集；实

现快速灭弧开关故障诊断。然而，由于快速灭弧开关的数

量较多，以往监测方法既浪费时间，又耗费较高的费用。

为此，如何有效地监测快速灭弧开关故障，是保障电力系

统安全运行的关键［３］。

现有快速灭弧开关故障在线监测方法缺乏足够的数据

积累，在大数量快速灭弧开关情况下存在着故障监测实时

性差的缺陷，为此提出基于多元状态感知监测技术的快速

灭弧开关故障在线监测方法研究，为电力系统稳定运行提

供更加有效的保障［４］。

１　快速灭弧开关故障在线监测方法研究

１１　快速灭弧开关多元状态感知

为了保障快速灭弧开关在线监测的全面性，利用多元

状态感知监测技术获取快速灭弧开关多元振动信号。

快速灭弧开关每个组成部分结构的差别显著，故障特

征的可观测性与特征量也存在着较大的不同，为此，将振

动传感器合理地布置在开关各个组成部分，即可得到快速

灭弧开关多元故障监测点位置［５］。

快速灭弧开关结构如图１所示。

图１　快速灭弧开关结构图

振动传感器选取ＰＣＢ公司生产的３５２Ｃ３３型振动传感

器，其参数如表１所示。

表１　振动传感器参数表

参数名称 范围 单位

幅值 －５０－５０ ｇ

灵敏度 １００ ｍｖ／ｇ

频率 ０．５－１００００ Ｈｚ

谐振频率 ５０ ｋＨｚ

将８０个振动传感器均匀地分布在快速灭弧开关的八个

部分，每个部分分布１０个振动传感器，以此为基础，感知

快速灭弧开关多元状态［６］。

１２　开关多元振动信号处理

通过多元状态感知监测技术获得了快速灭弧开关多元

振动信号，因开关所处环境的影响，且震动传感器会带来

一定干扰，容易造成多元开关振动信号噪声。为了精确地

监测快速灭弧开关故障，需要处理开关多元振动信号［７］。

目前的多元振动信号去噪方法主要有傅里叶分析法、

低通滤波法等，它们都会导致噪声信号有用部分的丢失，

因此本文采用小波变换来处理开关多元振动信号［８］。切换

多阶振动信号具有非平稳性，常规噪声为高频成分，而小

波变换能对信号的低频、高频部分进行分解，保持信号本

身的结构特征［９］。

基于小波变换方法的开关多元振动信号降噪处理示意

图如图２所示。

图２　原始信号频谱图与降噪信号频谱图对比

具体开关多元振动信号诊断方法步骤如下。

步骤一：小波包分解开关多元振动信号。通过时域到

频域的变换，确定多元振动信号的分解层次和小波基，对

原始多元振动信号进行犖 层小波包分解。需要注意的是，

多元振动信号具有衰减振荡特点，在时域内具备紧致性，

则在频域内具备衰减性的小波基［１０］。

步骤二：采用门限阈值形式量化处理小波包分解系

数［１１］。常规情况下，阈值分为硬阈值与软阈值。若阈值过

大，有用信号特征会丢失；若阈值过小，噪声滤除效果差。

步骤三：对开关多元振动信号进行小波包逆变换

重构［１２］。

步骤四：依据小波包逆变换重构结果诊断故障。

１３　开关多元振动信号特征因子提取

在快速灭弧开关运行过程中，零件间或零件间发生多

次碰撞和摩擦，振动信号的极值时刻能够反映零件的故障

信息，是快速灭弧开关故障在线监测的关键［１３］。

提取开关多元振动信号特征因子，最核心的步骤是求

取多元振动信号的包络过程，提取振动信号极值时刻［１４］。

设定此研究多元振动信号最小间隔为０．３ｓ，振动信号幅值

阈值为２ｍ／ｓ２。

以获取的开关多元振动信号极值时刻为基础，构建开

关多元振动信号能量矩阵，为了更好地提取开关多元振动
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信号特征因子［１５］，基于时间轴计算ＩＭＦ （ｉｎｈｅｒｅｎｔｍｏｄｅ

ｆｕｎｃｔｉｏｎ，固有模态函数）能量特征，具体特征因子提取过

程如下：

首先，计算ＩＭＦ能量特征与多元振动信号的相关系数，

表示为：

ρ＝
犈［（犮犻（狋）－μ犮犻）（狊（狋）－μ狊）］

σ犮
犻
σ狊

（１）

　　公式 （１）中，ρ表示的是相关系数；犮犻（狋）表示的是ＩＭＦ

能量特征；μ犮犻 表示的是ＩＭＦ能量特征系数；狊（狋）表示的是多

元振动信号；μ狊表示的是多元振动信号系数；σ犮犻 与σ狊分别表

示的是ＩＭＦ能量特征与多元振动信号的参与分量。

快速灭弧开关状态主要分为８种，分别为正常状态、

高压故障、低压故障、导电臂松动、连杆松动、触头松动、

底座螺栓松动以及槽钢松动［１６］。依据公式 （１）提取主要的

ＩＭＦ分量，计算每个构成部分与多元振动信号之间的相关

系数，具体数值如表２所示。

表２　每个ＩＭＦ分量与振动信号的相关系数表

状态 ＩＭＦ１ ＩＭＦ２ ＩＭＦ３ ＩＭＦ４

正常状态 ０．３８０ ０．７５１ ０．２０１ ０．１７９

高压故障 ０．３６５ ０．７２０ ０．２９８ ０．２３２

低压故障 ０．３６２ ０．６４０ ０．３５１ ０．３８２

导电臂松动 ０．３３３ ０．６１０ ０．３１０ ０．２２０

连杆松动 ０．３０１ ０．６５１ ０．３４２ ０．３０１

触头松动 ０．２７９ ０．６５９ ０．３６９ ０．３１９

底座螺栓松动 ０．３１９ ０．６６８ ０．３１９ ０．３０９

槽钢松动 ０．２５１ ０．６５９ ０．３８２ ０．２５１

依据表２数据，计算ＩＭＦ分量的能量距，计算公式为：

犈犻＝∑
狀

犽＝１

［（犽·Δ狋）·狘犆犻（犽·Δ狋）狘
２］ （２）

　　公式 （２）中，犽表示的是采样点；Δ狋表示的是采样周

期；犆犻表示的是ＩＭＦ时间序列
［１７］。

１４　多元特征因子融合

以上述提取的开关多元振动信号特征因子为基础，单

路振动信号特征因子很难明确快速灭弧开关故障的位置，

为此融合多元特征因子［１８］。

为了形象表示振动信号特征因子，采用曲线图形式描

述振动信号特征因子，如图３所示。

图３　振动信号特征因子曲线图

如图３所示，ＩＭＦ能量距可以反映出ＩＭＦ能量空间分

布情况以及反映ＩＭＦ能量的大小，有助于快速灭弧开关故

障的定位［１９］。对于快速灭弧开关来说，不同故障的多元特

征因子存在着显著的差距。但是，某些振动信号特征因子

差别较小，导致多元特征因子融合后的特征向量精准性较

差，为此，需要对其进行一定的优化［２０］。

快速灭弧开关故障位置的融合规则是：利用特征加权

优化多元特征因子［２１］，输入多元特征因子样本集，在集合

中选择一个样本，计算其与其他样本之间的欧式距离，以

此为基础，判断样本的差异性，若差异性较大，保留该特

征因子，反之，则删除该特征因子。将保留的振动信号特

征因子融合，最终输出多元特征权重向量犠
［２２］。

以多元特征权重向量犠 为依据，筛选优化特征因子，

选取特征权重值较小的振动信号特征因子，将其进行组合，

得到融合后的快速灭弧开关多元状态特征向量，记为犈′犻。

１５　快速灭弧开关故障诊断

以上述得到的快速灭弧开关多元状态特征向量犈′犻为基

础，构建故障诊断模型，实现快速灭弧开关故障的在线监测。

首先，训练开关正常状态与故障样本数据，得到犽＋１

个超球面，其中，犽表示的是故障类型数量；１是开关正常状

态数量。若数据不属于犽＋１个超球面内，则将认为开关属

于 “Ｅｌｓｅ”故障，以此来补充快速灭弧开关故障类型，为后

续的监测提供帮助［２３］。这种方式还可以提升监测方法在故

障类别不完备的情况下监测的精准性。

在快速灭弧开关故障诊断过程中，评判函数为：

犳＝犚
２
－狘犈′犻－犪狘

２ （３）

　　式 （３）中，犚表示的是犽＋１个超球面空间；犪表示的是

常数。则开关故障决策值为：

ω＝
ａｒｇｍａｘ：犳 犳≥０

犽＋１ 犳＜｛ ０
（４）

　　依据式 （４）的结果，诊断快速灭弧开关的故障类型，

诊断规则如表３所示。

表３　快速灭弧开关故障诊断规则表

故障类别 决策值 故障类别 决策值

正常状态 １ 触头松动 ６

高压故障 ２ 底座螺栓松动 ７

低压故障 ３ 槽钢松动 ８

导电臂松动 ４ Ｅｌｓｅ ９

连杆松动 ５

综上所述，实现了基于多元状态感知监测技术的快速

灭弧开关故障的在线监测，为快速灭弧开关的可靠运行提

供保障，从而确保电力系统的稳定运行。

２　仿真实验分析

为了验证提出快速灭弧开关故障在线监测方法的实时

性，设计仿真对比测试。现有代表方法主要包括基于支持

向量机的快速灭弧开关故障在线监测方法与基于ＰＨＭ技术

的快速灭弧开关故障在线监测方法。为了展示提出方法的
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性能，利用对比研究方法，具体测试过程如下所示。

２１　实验测试准备

为了保障测试的顺利进行，首要的任务就是选取唯一

的测试对象———电子电磁式快速灭弧开关。测试自变量为

快速灭弧开关数量，范围为３０～１５０个。测试对象连接方法

如图４所示。

图４　测试对象连接图

如图４所示，快速灭弧开关以并联方式连接在电力系

统中，这样可以保障在某一个快速灭弧开关故障的情况下，

电力系统可以利用其他的快速灭弧开关达到灭弧的目的，

保障电力系统的顺利运行。

依据图４选取的测试对象———电子电磁式快速灭弧开

关进行仿真对比测试，通过实时性表现方法的性能。

２２　测试评估指标选取

快速灭弧开关故障在线监测方法的实时性决定着方法

的监测性能，实时性越好，表明方法的性能越好。快速灭

弧开关故障在线监测方法实时性主要由快速灭弧开关故障

监测时间决定，其计算公式为：

犜狊＝犜狊１＋犜狊２＋犜狊３ （５）

　　式 （３）中，犜狊表示的是快速灭弧开关故障监测时间；犜狊１

表示的是开关多元振动信号处理时间；犜狊２表示的是多元特征

因子融合时间；犜狊３表示的是快速灭弧开关故障诊断时间。

常规情况下，快速灭弧开关故障监测时间犜 越短，表

明方法实时性越好，反之，则方法实时性越差。

２３　开关多元振动信号处理时间分析

开关多元振动信号处理是开关故障在线监测的第一步，

也是方法的关键环节。通过测试得到开关多元振动信号处

理时间对比情况如表４所示。

表４　开关多元振动信号处理时间对比情况表

开关

数量

基于支持向

量机方法

基于ＰＨＭ技

术监测方法

提出监测

方法

３０ １．２３ｓ １．４５ｓ ０．５６ｓ

６０ １．５６ｓ １．１１ｓ ０．７７ｓ

９０ １．８７ｓ １．２３ｓ ０．８９ｓ

１２０ ２．００ｓ １．５９ｓ ０．９１ｓ

１５０ １．９４ｓ １．９９ｓ １．００ｓ

如表４数据显示，提出方法的开关多元振动信号处理

时间远远的低于现有代表方法，其最小值可以达到０．５６ｓ。

２４　多元特征因子融合时间分析

通过测试得到多元特征因子融合时间对比情况如表５

所示。

表５　多元特征因子融合时间对比情况表

开关

数量

基于支持向

量机方法

基于ＰＨＭ技

术监测方法

提出监测

方法

３０ ２．１３ｓ ２．５８ｓ １．２３ｓ

６０ ２．００ｓ ２．５５ｓ １．１１ｓ

９０ ２．０３ｓ ２．５４ｓ １．１０ｓ

１２０ ２．１５ｓ ２．０３ｓ １．００ｓ

１５０ ２．３８ｓ ２．０５ｓ １．２２ｓ

如表５数据显示，提出方法的多元特征因子融合时间

远远的低于现有代表方法，其最小值可以达到１．００ｓ，节省

操作时间，多元针对信号处理效果较好。

２５　快速灭弧开关故障诊断时间分析

通过测试得到快速灭弧开关故障诊断时间对比情况如

表６所示。

表６　快速灭弧开关故障诊断时间对比情况表

开关

数量

基于支持向

量机方法

基于ＰＨＭ技

术监测方法

提出监测

方法

３０ ３．３３ｓ ３．０１ｓ ２．００ｓ

６０ ３．２５ｓ ３．００ｓ ２．０１ｓ

９０ ３．４５ｓ ２．４５ｓ ２．００ｓ

１２０ ３．６９ｓ ２．５９ｓ ２．１１ｓ

１５０ ４．０１ｓ ２．９０ｓ ２．２８ｓ

如表６数据显示，提出方法的快速灭弧开关故障诊断

时间远远的低于现有代表方法，其最小值可以达到２．００ｓ。

３　结束语

快速灭弧开关具备良好的灭弧性能，可以防止电火花

的产生。常用的快速灭弧开关主要有三种，分别为电子电

磁式快速灭弧开关、油式快速灭弧开关与压气快速灭弧式

负荷开关。国际大电网会议对快速灭弧开关的可靠性进行

过世界范围内的调查，我国也对快速灭弧开关事故进行过

大量的统计研究。经过调查与研究表明，快速灭弧开关故

障多数是由操作机构导致的，以往对快速灭弧开关的监测

是在设备交接或者停电期间进行，通过快速灭弧开关状态

判断，维修或者更换快速灭弧开关。提出方法的开关多元

振动信号处理时间、多元特征因子融合时间与快速灭弧开

关故障诊断时间均小于现有代表方法，表明提出方法的快

速灭弧开关故障监测时间较短，具备更好的实时性，可以

为快速灭弧开关的可靠性、安全性提供更加有效的保障。

但是，由于仿真对比测试快速灭弧开关数量取值范围的有

限性，导致测试具有一定的局限性，为此，需要对快速灭

弧开关故障在线监测方法进行进一步的优化研究。
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