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１０２４道航空伽玛能谱仪器设计

孙肖南，孙　陶
（核工业航测遥感中心，石家庄　０５０００２）

摘要：随着计算机技术的发展，航空放射性伽玛能谱测量技术也在不断地发展提高，航空伽玛射线多道能谱鉴别精度也达到

了更高的技术水平，为航空放射性伽玛能谱找矿和航空放射性环境测量提供了更为丰富的、精准的测量信息；１０２４道航空伽玛

能谱仪器设计基于ＦＰＧＡ开发技术，研究利用ＦＰＧＡ电路控制和进行伽玛射线数据采集、能量鉴别和脉冲数据处理的分析方法，

设计构建了实现其方法的硬件电路和软件执行程序，实现了对伽玛能谱射线数据的高速采集、高速处理、实时输出，并能够实时

接收和监测所采集到的放射性伽玛能谱数据信息，完成了１０２４道伽玛射线能谱仪器的设计制作，掌握了１０２４道航空伽玛能谱测

量仪器的设计制作的核心技术，对于航空伽玛能谱仪器自主研发的发展有着积极的促进作用。
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０　引言

在航空放射性地球物理探测技术领域中，我国航空伽

玛射线能谱测量技术经过几十年的技术发展，从当初的只

能进行４道 （钾，铀，钍，总道）模拟能谱窗数据测量，逐

步发展到具有放射性能谱２５６道数字化测量技术的先进水

平，当前更是达到了具有国际先进水平的航空放射性１０２４

道能谱分析测量的新高度［１］。但是，目前我国航空伽玛能

谱１０２４道测量仪器主要来自于进口，设备的核心部件 “多

道能谱分析器”更需要从国外引进，不掌握核心技术。针

对这一现状，本文设计研究了１０２４道航空放射性伽玛能谱

测量仪器制作技术，掌握了航空放射性伽玛能谱仪器１０２４

道能谱分析的技术核心。

航空放射性伽玛能谱测量主要是利用晶体探测器接收

放射性元素发出的伽玛射线粒子，对伽玛能谱射线产生的

电信号进行提取分析脉冲计数得到测量数据结果。航空放

射性１０２４道伽玛能谱仪器设计主要包括：伽玛射线数据采

集、能谱脉冲信号数字化分析处理，放射性全谱数据图形

显示和数据存储，具体为：将自然界中放射性元素发出的０

～３ＭｅＶ能量的伽玛能谱射线
［２］进行数据采集并进行快速

数字化分析处理，伽玛能谱数据分别对应累加记录到０～

１０２３道的数据存储位置上，监测显示的主要放射性元素伽

玛射线能谱为：钾道设置：４５７～５２３ 道 （１３７０～１５７０

ｋｅＶ），铀道设置：５５３～６２０道 （１６６０～１８６０ｋｅＶ），钍道设

置：８０３～９３７道 （２４１０～２８１０ｋｅＶ）
［３］。

设计内容主要为：１）放射性１０２４道能谱仪器的硬件

电路设计：包括光电倍增管高压调整电路、脉冲信号放大

电路、高速Ａ／Ｄ数据采集电路、ＦＰＧＡ功能模块电路、以

及１０２４道能谱数据输出电路；２）放射性１０２４道能谱分

析功能的ＦＰＧＡ硬件程序设计：具体包括对伽玛射线能谱

信号进行高速数据采集，信号脉冲幅度的快速识别、信号

脉冲基线检查、信号脉冲堆积的识别和处理、宇宙射线的

识别，能谱射线脉冲实时分析累加；３）放射性１０２４道全

谱数据和放射性元素能谱窗数据的实时图形显示和原始数

据记录。
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道航空伽玛能谱仪器设计 ·２５３　　 ·

１　系统设计

１１　方案设计

自然界中天然放射性物质的原子核放射出的伽玛射线

能量都在３ＭｅＶ以下，超过３ＭｅＶ能量的伽玛射线都为来

自外太空的高能粒子。因此１０２４道能谱数据对应的伽玛射

线能量为０～３．０７ＭｅＶ，３ＫｅＶ／道，超过３．０７ＭｅＶ能量的

伽玛射线粒子计为宇宙射线。设计内容主要为：伽玛能谱

射线采集，光电信号转换，电脉冲信号放大，模拟数字转

换，能谱脉冲数据分析处理，全谱数据串口传输，放射性

能谱１０２４道全谱数据实时记录和图形窗口显示。

放射性１０２４道伽玛能谱仪器设计主要包括：１）ＮａＩ

（Ｔｌ）晶体和光电倍增管电路；２）脉冲信号放大电路；３）高

速Ａ／Ｄ数字采集电路；４）ＦＰＧＡ硬件电路和实现ＦＰＧＡ对

脉冲信号分析处理的硬件程序；５）能谱分析器输出的１０２４

道全谱数据实时观测软件。电路结构设计见图１。

图１　电路结构设计

１２　硬件设计及原理

１．２．１　能谱探测器

伽玛能谱探测器采用１６英寸的 ＮａＩ（Ｔｌ）晶体和光电

倍增管构成的闪烁体探测器，光电倍增管高压供电选用最

大为１４００Ｖ的可调整正高压电源模块。

图２　信号放大电路

伽玛射线照射进ＮａＩ（Ｔｌ）晶体，在晶体中产生大量激

发电子，能发出荧光的激发电子产生的光子打到光电倍增

管阴极产生光电子，经多次倍增放大，在阳极产生电荷电

流信号脉冲，其电荷放大关系可表示为：犃 ＝ （δ为

光电倍增管打拿极倍增系数，狀为打拿级个数），这

些电荷经阳极电容收集产生信号脉冲，脉冲信号幅

度与入射的γ射线能量有线性关系。光电倍增管阳极

输出信号可由下列公式表示［４］：

狌＝－犝０

τα
τ犳犾－τα

（犲－
狋
τ
犳犾

－犲
－

狋
τ
α ）

　　τ犳犾为 ＮａＩ（Ｔｌ）晶体发光时间常数，约为０．２５

μｓ；τα为充电时间常数；犝０ 为电荷完全被收集后最

大电压幅度。

１．２．２　脉冲信号放大电路与Ａ／Ｄ采集电路设计

Ａ／Ｄ数据采集选用 ＡＤ９２２６芯片，其特性为１２

位高速Ａ／Ｄ转换、并行输出，最高转换速率可达到

６５ＭＳＰＳ，本设计选用５０ＭＨｚ采样频率、为了能够

能谱数据采样和数据读取的时钟同步，Ａ／Ｄ转换器

的时钟由 ＦＰＧＡ 锁相环模块提供，采样周期为 ２０ｎｓ，

ＡＤ９２２６芯片ＶＲＥＦ设为２Ｖ，对应的模拟输入脉冲信号

范围１～３Ｖ及２Ｖｐ－ｐ值。

脉冲信号放大电路将光电倍增管阳极输出的电流脉冲

信号，放大转换为符合ＡＤ９２２６芯片输入特性的电压脉冲信

号；设计要求为：将０～３．０７ＭｅＶ能量的伽玛射线在光电

倍增管阳极产生的输出脉冲信号，放大为１～３Ｖ的电压脉

冲信号。放大电路设计选用高频运算放大器ＡＤ８０６５芯片，

放大电路供电设计采用低纹波系数、线性、＋５Ｖ单电源

供电。

放大电路设计如图２所示。

放大电路中ＡＤ８０６５输出狌１ 点信号电压幅度可由下列

公式表示：

Δ狏
犙
犆１
；犙＝犈γ犖ｐｈｏｔε犌ＰＭＴ

　　犈γ为γ射线的能量 （ＭｅＶ）；犖ｐｈｏｔ
为γ射线进入闪烁体

中产生的光子数 （ＭｅＶ）。ε为光电倍增管阴极收集光子的

效率；犌ＰＭＴ为光电倍增管增益。

１．２．３　ＦＰＧＡ硬件电路和输出电路设计

ＦＰＧＡ选用ＡＬＴＥＲＡ公司的Ｃｙｃｌｏｎｅ系列ＥＰ４ＣＥ１５Ｆ２３

芯片，选用的外部晶振为５０ＭＨｚ，晶振频率信号通过ＰＬＬ

模块电路为各功能部件提供稳定的时钟信号；ＡＤ９２２６芯片

并口输出的１２位数字输出引脚与ＦＰＧＡ 接口引脚相连，

ＡＤ９２２６芯片需要的５０Ｍ时钟频率由ＦＰＧＡ提供。数据输

出芯片选用ＵＳＢ转 ＵＡＲＴ芯片ＣＰ２１０２，ＦＰＧＡ分析处理

的１０２４道全谱数据通过ＣＰ２１０２实时发送到外部数据采集

计算机，在计算机界面显示中实时显示和记录所采集到的

全谱数据。

１．２．４　宇宙伽玛射线鉴别方法设计

一些型号的航空伽玛能谱仪，在测量到伽玛射线能量

比较高的放射性元素异常点时，例如：放射性元素钍异常

区域，伴随着能量窗计数数据的增加，宇宙射线道也会发

生不同程度的计数增加现象，使宇宙射线道计数发生较大

的偏差。
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宇宙伽玛射线为地球外太空中进入地球的高能伽玛射

线粒子，其能量超过３ＭｅＶ
［２］。本设计中Ａ／Ｄ转换器输入

电压范围为１～３Ｖ，其对应的所接收的γ射线能量为０～

３．０７ＭｅＶ所产生的电脉冲幅度信号。大于３ＭｅＶ能量的

伽玛射线产生的脉冲信号在Ａ／Ｄ转换器中会产生溢出。Ａ／

Ｄ转换器引起溢出的信号脉冲，既有宇宙γ射线产生的脉冲

信号，又有非宇宙伽玛射线在同一时刻，发生两个或两个

以上粒子在很近时间内、几乎同时进入探测器产生信号叠

加而引起的较大的超过２Ｖｐ－ｐ的信号脉冲，这些信号脉冲

也会发生Ａ／Ｄ溢出；所以不能将Ａ／Ｄ转换器溢出的脉冲信

号判断为大于３ＭｅＶ能量的宇宙射线的计数，否则这可能

会引起伽玛射线能谱探测仪器在伽玛射线能量比较高的天

然放射性元素异常点上测量时，宇宙射线道计数明显偏高，

宇宙射线记录偏差比较大的现象。

Ｅｘｐｌｏｒａｎｉｕｍ公司研制的ＧＲ－８２０航空伽玛射线能谱

仪器为了减小宇宙射线的计数偏差，将宇宙射线计数阈值

设置为４ＭｅＶ
［５］，超过４ＭｅＶ能量伽玛射线对应产生的电

脉冲信号计为宇宙射线。

本设计宇宙射线提取采用监测脉冲幅度、宽度的方法。

放大电路输出的脉冲信号：满量程时２Ｖｐ－ｐ对应接收的伽

玛射线量子能量为３．０７ＭｅＶ；通过编制软件测量脉冲信号

超过２Ｖｐ－ｐ时信号的脉冲溢出时间，发现宇宙射线产生的

电信号脉冲溢出时间在本电路的ＲＣ放电时间常数的设计中

大都在３．５～４μｓ范围内。而大多数由电脉冲信号叠加而产

生的超过２Ｖｐ－ｐ信号脉冲溢出时间都在２μｓ以下。本设计

采用的方法为：检测伽玛射线对应的电脉冲信号，当电脉

冲信号幅度大于２Ｖｐ－ｐ值时，开始检测脉冲信号的溢出时

间，当溢出时间超过１．８μｓ时计录为宇宙射线计数。这种

方法极大的降低了能量比较高的放射性元素发出伽玛射线

进入宇宙射线道计数的概率。

１３　犉犘犌犃硬件程序设计

ＦＰＧＡ硬件程序主要为在ＦＰＧＡ中实现１０２４道能谱分

析功能的程序模块，ＦＰＧＡ硬件程序设计结构如图３所示。

图３　ＦＰＧＡ设计图

ＦＰＧＡ程序功能设计：工程中分别建立ＰＬＬ锁相环模

块、双口存储器模块：建立２个１６位数据宽度、１０２４个存

储单元的双口存储器、ＣＰＵ 软核模块、ＵＡＲＴ 串口等

模块；

ＦＰＧＡ程序设计采用ＶｅｒｉｌｏｇＨＤＬ编程语言，１０２４道γ

射线能谱分析硬件程序设计主要包括：５０ＭＨｚ／秒高速的

接收 ＡＤＣ电路采集数据，设计编写信号并行分析处理模

块，采用寄存器数组对数据进行跟踪记录，快速滤波、信

号起点基线判断、采用脉冲形状分析方法［６７］，提取脉冲信

号幅度、脉冲堆积识别，依据脉冲的重叠大小，采取舍弃

或修正的处理方法处理脉冲堆积数据，对宇宙γ射线的判

断鉴别处理；采集到的能谱数据实时的通过双口存储器 Ａ

口记录到１０２４道存储器中，并在存储器中进行全谱数据计

数累加。

能谱分析１０２４道数据传输采用嵌入式ＣＰＵ控制方式，

将上述多道能谱分析功能模块程序设计制作成为基于Ａｖａｌ

ｏｎ总线接口模块，作为ＣＰＵ软核处理器的一个外设，制作

的多道能谱分析模块通过 Ａｖａｌｏｎ从总线接口与ＣＰＵ处理

器连接在一起，ＣＰＵ处理器通过双口存储器Ｂ口读取采集

到的１０２４道全谱累加数据，两个双口存储器采用乒乓工作

方式轮流的进行全谱数据记录和全谱数据读取，即多道能

谱分析模块向一个双口存储器中记录１０２４道能谱数据时，

ＣＰＵ从另一个双口存储器读取１０２４道全谱数据，两个双口

存储器的操作转换由自制的多道能谱分析模块控制［６］。

ＣＰＵ实时的将读取的１０２４道伽玛射线能谱数据通过ＵＡＲＴ

转ＵＳＢ外设芯片ＣＰ２１０２传输到外部计算机显示界面中，

并能够从串口接收到外部操作指令，改变多道分析器的工

作状态。

１４　１０２４道全谱数据显示界面设计

１０２４道航空伽玛能谱仪器设计采用：１６位／道数据记

录，１０２４道能谱数据 （０～１０２３道），宇宙射线记录到１０２３

道，采用二进制数据传输格式和ＵＳＢ转串口传输方式：波

特率设为１１５２００。

能谱显示界面，采用Ｃ＋＋编译系统，设计编写１０２４

道γ能谱数据实时监测显示图形软件，设计上采用多窗体

结构，每个窗体进入采用动态分配方式，进入时自动分配

内存空间，退出时及时释放所占用的内存资源，以减少内

存的占用。显示界面包括１０２４道全谱图形实时显示窗口，

放射性能谱总道、钾道、铀道、钍道各图形实时显示窗口，

以及数字实时显示窗口［８１０］。点击数据采集运行命令，自动

建立以当前时间命名的测量数据文件夹，并以当前时间建

立数据记录文件，接收的１０２４道放射性全谱数据实时地以

二进制记录格式记录到数据文件中，同时把接收时间也自

动记录到数据文件中。显示界面软件结构如图４所示。

２　系统测试

２１　峰位调整

在ＮａＩ（Ｔｌ）晶体附近，通过放置放射性元素Ｃｓ源、

Ｔｈ源，观察所接收的１０２４道伽玛射线全谱图形数据，检查

各元素能谱特征峰所在的显示位置，调整放大器静态工作

点和放大器放大倍数，使放射性元素铯产生的伽玛射线能

谱峰位 （０．６６２ＭｅＶ）对应的显示记录到２２０道数据存储位

置上，放射性元素钍产生的伽玛射线能谱峰位 （２．６１ＭｅＶ）

显示在８７２道数据记录位置上
［２，１１］。
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图４　显示界面软件结构及流程图

２２　操作界面

１０２４道能谱分析器，能谱监视显示图形软件运行在

Ｗｉｎ７操作系统上，启动程序进入操作界面，主菜单项包

括：文件、能谱、帮助。

２３　串口设置界面

点击菜单能谱／设置串口，显示界面如图５所示。

图５　串口设置界面

在显示界面中设置相应接收串口的数据传输参数：设

备名、串口号、波特率、数据位、停止位。点击浏览按钮，

指定串口所输入的数据自动显示到界面内的文本框中，界

面中还能够实时的观察到１０２４道全谱数据和１０２４道全谱累

加数据。

２４　进入数据采集界面

点击菜单能谱／进入采集，在显示界面后点击运行按

键，显示界面如图６所示。

显示界面实时显示１０２４道能谱仪器所采集的１０２４道全

谱数据图形曲线 （０～１０２２道：γ射线能量０～３．０６ＭｅＶ，

１０２３道记录宇宙射线数据）、Ｋ、Ｕ、Ｔｈ、总道能谱窗数据

图形曲线，数字显示 Ｋ、Ｕ、Ｔｈ、总道能谱窗数据计数和

宇宙射线数据，实时地将所接收到的１０２４道伽玛射线全谱

数据以二进制形式记录到数据文件中。

１０２４道能谱窗数据阈值设置如下：

总道设置：１３７～９３７道 （４８０～２８１０ｋｅＶ），Ｋ道设置：

图６　１０２４道γ射线全谱数据、能谱窗数据实时观察界面

４５７～５２３道 （１３７０～１５７０ｋｅＶ），Ｕ道设置：５５３～６２０道

（１６６０～１８６０ｋｅＶ），Ｔｈ道设置：８０３～９３７道 （２４１０～２８１０

ｋｅＶ）
［３］。

２５　实验结果与分析

试验测试分别采用放射性铯源、钍源以及天然钾元素

放射性累加计数测量，测量能谱峰位数据如图７～９所示。

图７　Ｃｓ
１３７放射源累加计数测试能谱曲线

图８　天然ｋ
４０能谱峰位计数累加谱线

测试结果数据为：Ｃｓ１３７伽马射线能量０．６６２ＭｅＶ峰位

数据记录在２２０．３道，分辨率７．９；ｋ４０能量１．４６ＭｅＶ峰位

数据记录在４８７．２道，分辨率５．７；Ｔｌ２０８测试源测试：可以

观测到Ｔｌ
２０８和钍系中一些衰变子体产生的伽马射线特征峰

曲线［２］，Ｔｌ２０８能量２．６１５ＭｅＶ峰位数据记录在８７２．６道，

分辨率４．９；能谱线性度＜０．３％，能谱峰位数据指标满足

规范要求［２，１１］。
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图９　用Ｔｌ
２０８放射源累加计数测试能谱曲线

３　结束语

１０２４道伽玛能谱仪设计才用软件和硬件相结合的设计

方式，完成了从伽玛射线接收到放射性能谱数据显示记录

的全过程设计制作，实现了１０２４道航空伽玛能谱仪设计制

作；在测试检验中，Ｃｓ峰，Ｋ峰，Ｕ峰，Ｔｈ峰的特征峰能

量辨别以及能谱线性指标均符合设计要求［２，１１］，１０２４道能

谱线性优于０．３％，在计算机显示界面中完成了对能谱分析

器输出的１０２４道全谱数据接收显示，并实时地将接收的

１０２４道全谱数据记录到数据文件中。１０２４道能谱分析技术

的研究开发，有利于更深入的研究和掌握能谱伽玛射线脉

冲信号的分析方法和数字处理方法，更有利于发展具有自主

知识产权的航空伽玛能谱探测仪器应用到航空放射性测量

领域中。
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