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一种通用测试系统故障诊断功能设计

张素明，赵小卓，张　翔，阎小涛
（北京宇航系统工程研究所，北京　１０００７６）

摘要：为了解决运载火箭测试过程中测试项目多、测试流程复杂、测试时间长的问题，一般采用具有故障诊断功能的通用测试系统，

实现自动化测试；通过综合分析运载火箭测试项目需求，研究通用测试系统运行过程对故障诊断功能需求，提出了一种通用测试系统故

障诊断功能设计方案，包括故障诊断的系统架构、线路诊断、测试平台自检、测试流程监测、故障定位，以及信息应用等功能；通过该

故障诊断功能设计，简化了测试项目，实现了运载火箭的快速自动化测试、性能监测与状态评估，保障火箭的安全可靠运行，并可为维

修决策提供支持。

关键词：故障诊断；通用测试；信息应用

犃犉犪狌犾狋犇犻犪犵狀狅狊犻狊犛狔狊狋犲犿犇犲狊犻犵狀犳狅狉犌犲狀犲狉犪犾犜犲狊狋犘犾犪狋犳狅狉犿

ＺｈａｎｇＳｕｍｉｎｇ，ＺｈａｏＸｉａｏｚｈｕｏ，ＺｈａｎｇＸｉａｎｇ，ＹａｎＸｉａｏｔａｏ
（ＢｅｉｊｉｎｇＡｓｔｒｏｎａｕｔｉｃｓＳｙｓｔｅｍＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＩｎｓｔｉｔｕｔｅ，Ｂｅｉｊｉｎｇ　１０００７６，Ｃｈｉｎａ）

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ａｓｔｈｅｐｒｅ－ｌａｕｎｃｈｔｅｓｔｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｉｓｖｅｒｙｃｏｍｐｌｅｘａｎｄｔｈｅｎｕｍｂｅｒｏｆｃｒｉｔｉｃａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓａｎｄｆａｕｌｔｍｏｄｅｓｉｎｍｏｎｉｔｏｒａｒｅｑｕｉｔｅ

ｌａｒｇｅ，ｗｈｉｃｈｂｒｉｎｇｓｃｏｍｍａｎｄｓｔａｆｆｓａｌｏｔｏｆｂｕｒｄｅｎｓａｎｄｐｒｅｓｓｕｒｅｓｃｏｍｉｎｇｆｒｏｍｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓ，ａｇｅｎｅｒａｌｔｅｓｔｐｌａｔｆｏｒｍｗｉｔｈｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓｉｓ

ｕｓｅｄｉｎｌａｕｎｃｈｖｅｈｉｃｌｅｓ’ｐｒｅ－ｌａｕｎｃｈｔｅｓｔｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ．Ｂｙａｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔａｎａｌｙｓｉｓｏｆｄｉａｇｎｏｓｉｓｆｕｎｃｔｉｏｎｆｏｒｔｈｅｐｌａｔｆｏｒｍ，ａｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓｓｙｓ

ｔｅｍｆｏｒｔｈｅｐｌａｔｆｏｒｍｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ｉｎｃｌｕｄｉｎｇｓｙｓｔｅｍａｒｃｈｉｔｅｃｔｕｒｅ，ＢＩＴ，ｐｒｏｃｅｓｓｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇ，ｆａｕｌｔｌｏｃａｔｉｏｎ，ａｎｄｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｐｐｌｉ

ｃａｔｉｏｎ．Ｗｉｔｈｔｈｉｓｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔｆｕｎｃｔｉｏｎ，ａｑｕｉｃｋａｕｔｏｍａｔｉｃｔｅｓｔｉｎｇｓｙｓｔｅｍｃａｎｂｅｕｓｅｄｉｎｐｒｅ－ｌａｕｎｃｈｔｅｓｔｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓ，ａｎｄｅｆｆｉｃｉｅｎｔａｕｘｉｌｉａｒｙｉｎ

ｆｏｒｍａｔｉｏｎｃａｎｂｅｐｒｏｖｉｄｅｄｆｏｒｍａｉｎｔｅｎａｎｃｅｄｅｃｉｓｉｏｎｍａｋｉｎｇ．

犓犲狔狑狅狉犱狊：ｆａｕｌｔｄｉａｇｎｏｓｉｓ；ｇｅｎｅｒａｌｔｅｓｔ；ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ

０　引言

随着火箭发射密度越来越高，运载火箭在测试过程中将面

临着测试准备时间短、测试人员少、使用环境恶劣等特点。在

设计火箭的通用测试系统时，往往可靠性要求高，易于使用，

还可能需要不断改型与升级，这就使得通用测试系统的复杂程

度逐步提升。

美军第四代战斗机Ｆ－３５的通用测试系统 “洛马之星”

（ＬＭ－Ｓｔａｒ），是目前世界上最先进的自动化测试系统，它通

过智能化机内自测试 （ＢＩＴ）技术、一体化测试诊断技术、综

合健康管理等，实现整个武器装备信息资源的合理利用，提高

故障应急处理的准确性、全面性和自动化程度，保障武器装备

的安全可靠运行，为维修决策提供支持。

在自动化测试技术、智能故障诊断技术以及数据可视化技

术的基础上，通用测试系统的故障诊断功能设计是实现运载火

箭的快速测试、性能监测与状态评估的基础，可以有效解决测

试过程状态监测、故障快速定位、快速保障、信息化程度较低

等问题。

１　功能需求分析

运载火箭从单机测试、总装出厂测试、技术区测试、发射

区测试，以及射前自检测试等，测试项目的综合程度逐步提

高，对测试时间要求也越来越高。

图１　火箭测试项目对比图

一般在技术准备区的测试时间要求为数小时，从发射区测

试到射前自检测，测试时间要求为数分钟。随着测试项目综合

性要求的提高，测试过程必须通过减少测试操作和协调调度环

节，提高测试系统的智能化水平来实现，这就对测试过程中的

故障诊断提出了功能需求。综合分析测试过程的故障诊断功能

需求，主要包括以下几方面。

１１　线路诊断

为了提高测试效率，同时利用通用测试平台对各类测试接

口和资源用以管理的优势，可以将线路测试功能设计成自动化
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过程，一方面用于在对火箭设备加电测试前的测试接口连接状

态的检查，确认测试接口连接状态的正确性，各设备连接的正

确性检测和诊断；另一方面，在测试过程中，对线路在通电过

程中的漏电监测，确保系统中不存在潜通路或异常通路的

存在。

１２　测试系统自检

通用测试系统自检功能主要完成对系统的硬件进行检测，

实现的功能主要包括设备ＢＩＴ、总线检测、电源检测、贮存器

模块、ＡＤ／ＤＡ模块检测等，同时测试系统自检测将上述的自

检测信息进行信息进行综合管理和应用。

１３　实时状态监测

状态监测功能一方面用于对火箭在测试过程中的关键状态

和检测参数进行智能监测，在发生异常／故障时提示系统进行

报警或预警；另一方面用于对测试流程的实时监测，包含测试

项、测试时序、测试覆盖性等方面，与标准测试流程进行对比

分析，并给出测试结果的快速分析结果。

１４　实时诊断定位

在火箭状态出现异常时，需实时进行故障检测与定位，为

维修保障提供支持。故障诊断功能针对火箭状态和测试流程监

测的异常信息，进行故障检测与定位分析，通过对箭上、地面

故障的定位，实现对于箭上故障，定位到单机，对于地面设

备，定位到板卡级，并给出故障可能出现的原因、位置和解决

措施，辅助相关技术人员进行故障排查分析和后续维修。

１５　火箭健康管理

火箭健康管理主要将火箭所有的测试信息进行综合管理与

分析。火箭健康管理具体包括全寿命周期信息管理、包络分

析、数据趋势分析、健康指标评估等，并根据分析结果实现对

火箭多个维度的信息进行统计，对火箭进行发射评估。

２　故障诊断功能架构

故障诊断功能由线路诊断硬件模块、硬件设备检测模块、

故障诊断服务器，以及相应的软件组成，功能架构与信息流如

下图所示，其中：

１）线路诊断硬件模块为独立的硬件模块，完成通用测试

平台与火箭或被测对象的连接状态的检测和实时监测，包括线

路连接的正确性，供电线路的漏电、潜通路监测等，将监测参

数通过网络发送给故障诊断服务器；

２）硬件设备检测模块为通用测试平台各硬件设备／板卡的

故障检测功能相关硬件的统称，其存在于各硬件设备／板卡的

硬件设计上，如测试主控板上的自检测功能模块、ＡＤ、ＤＡ

板卡的自检测功能设计等；

３）故障诊断服务器用于运行故障诊断软件，实现故障诊

断功能；

４）故障诊断软件包括数据收发处理模块、故障诊断模块

与数据可视化模块。其中故障诊断模块作为故障诊断的核心软

件，负责测试结果相关的分析、诊断、评估等各种智能算法的

后台实现，实时自动生成故障诊断报告。

３　故障诊断功能设计

３１　线路诊断硬件设计

线路诊断硬件主要包括数据采集模块、矩阵控制模块和组

图２　故障诊断功能架构与信息流图

合电源模块等，其中数据采集和矩阵控制模块统一由故障诊断

服务器上的故障诊断软件进行调度，实现相应的线路故障诊断

功能。

图３　线路诊断硬件组成

故障诊断服务器上的故障诊断软件发送协议给线路诊断的

硬件，线路诊断的硬件中开关矩阵控制模块根据协议进行译

码，控制继电器开关矩阵，数据采集模块进行数据采集，将采

集的数据传送给故障诊断服务器。

在数据采集模块中，设置了漏电监测模块。通常采用漏电

表监测的方法，漏电监测的两种原理图如图４所示。左图所示

方法的优点在于可连续监测，可使用单极性μＡ表，但面板上

需二块表头指示。使用右图所示方法的优点在于使用双极性中

间指令仪表、面板上用一块表头。

图４　漏电监测方法示意图

３２　测试系统自检设计

３．２．１　设备ＢＩＴ

针对具有ＢＩＴ功能的测试设备，内部通过处理器完成自

检测，并将自检测信息上报给故障诊断服务器。通用测试系统

中ＢＩＴ设备包括电源及配电设备、测试主控板、导航信号模

拟板、服务器等。
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根据软件知识库中预设的合格门限，对各设备的实时ＢＩＴ

数据进行上下限判读，连续三次超限则认为设备异常。

３．２．２　总线检测

在检测过程中，需监测总线系统的系统性能参数，包括总

线负载、总线使用效率、总线利用率、延迟时间、平均等待时

间、可靠性、信息传输的准确性 （误码率和误字率）。

１）总线负载：实际传输量与最大允许传输量之比值，包

括数据和内部开销，反映系统的扩充余量；

２）总线利用率：衡量总线上信息传输拥挤程度，即总线

商信息传输时间与全部时间的比值，为支持系统扩展并防止总

线堵塞，必须留有余量；

３）延迟时间：在信源处信息启动时间与吸收点处执行时

间的差值；

４）平均等待时间：指非用期性异步消息的传送所等待的

平均时间。

３．２．３　Ａ／Ｄ、Ｄ／Ａ、Ｉ／Ｏ通路检测

Ａ／Ｄ、Ｄ／Ａ、Ｉ／Ｏ模块检测用于 Ａ／Ｄ通道、Ｄ／Ａ 通道、

Ｉ／Ｏ通道等检查。利用系统内部的信号激励源产生激励信号，

通过Ａ／Ｄ、Ｄ／Ａ、Ｉ／Ｏ间信号相互的相互转化，进行模拟信号

的采集、对比与确认 （包括端口的信号、信号属性、属性范

围），形成自检回路，完成该模块的检测校验等功能。

３３　实时监测与故障诊断功能设计

为确保测试的准确性和安全性，测试阶段有一套严格的测

试流程，按照流程，设备会发出一系列指令，根据指令各系统

会执行一系列动作，并达到一定的状态。如果设备未能正常有

序地完成流程中的各项工作，则有可能会影响火箭的正常功

能，甚至是带来严重的安全问题。对于测试流程的智能监测与

诊断，需要基于的各类测试参数综合进行分析，而且该流程涉

及多个系统多个参数的时序关系与变化过程，因此适合采用专

家系统集中进行监测与诊断。

通用测试系统能获得箭上所有测试数据和地面测试设备的

状态信息，故障诊断功能通过运用多种诊断推理方法，实现对

运载火箭多种类型故障的诊断和分析。多种诊断推理算法运行

在诊断推理平台上，该平台是一种面向被诊断对象，用于建立

和部署故障诊断应用的一种集成开发环境。诊断推理平台为多

类型故障诊断提供通用的基础性信息平台；在此平台上，可针

对不同类型故障，通过不同诊断推理方法、借助不同诊断推理

知识来实施故障诊断推理。

对于测试过程出现的异常参数，采用故障定位算法，通过

地面设备状态信息来隔离箭－地故障；对于箭上故障，对特定

故障模式进行诊断定位，箭上定位到设备级。地面测试设备通

过ＢＩＴ测试，定位到板卡级。

诊断推理平台按运行方式分为实时运行子平台和开发维护

子平台两部分，如下图所示。

一是实时运行子平台，包括推理中心、数据库、知识库、

客户端和诊断算法插件，其中推理中心通过加载诊断算法插

件、运用知识完成诊断推理活动，数据库用于数据存储，知识

库用于诊断知识的存储。客户端统一完成故障信息的显示。

二是开发维护子平台，包括算法插件管理平台和知识管理

平台。算法插件管理平台用于管理诊断推理算法和数据处理算

法；知识管理平台用于对多策略故障诊断所需的诊断推理知识

进行统一的编辑与管理，并采用多种方式生成知识库，包括根

据历史数据的知识挖掘来自动生成诊断推理所需的判据等。

当出现测试数据异常时，自动进入故障定位流程。

图５　故障诊断推理平台架构

３４　火箭健康管理功能设计

３．４．１　功能组成及信息流

火箭健康管理功能用于对火箭在使用与维护过程中累积的

各类测试数据进行综合应用，支持的功能主要包括：

发射评估：实现对火箭的发射风险评估，对火箭运行状态

满足发射要求的程度进行评估、综合评分，辅助指挥人员进行

发射决策。

自主式维修保障：检测前，对各系统关键参数和关键功能

单元的状态进行诊断与评估，给出需要重点关注的维修或测试

项目建议以及需要的维修保障资源信息，实现火箭发射前的视

情维修。

测试数据综合分析：按照用户设定的数据分析项目列表，

自动对测试数据进行诊断、包络分析、趋势分析，分析结果最

终以检测分析报告的形式呈现给用户。

健康信息定制推送：针对用户的特殊使用需求，对健康信

息进行筛选、整理，将定制后的健康监测信息推送给用户，提

高健康管理的灵活性。

功能组成与信息流如图６所示。

图６　火箭健康管理功能组成及信息流

３．４．２　发射评估

基于ＦＭＥＡ及风险管理理论，对火箭在发射过程中的各
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种失效模式进行风险分析，根据失效的频率度与严重度，计算

出各种失效的风险指数，根据风险指数筛选出火箭的关键射前

状态，并将关键射前状态分为否决项和减分项两类。发射前，

对关键射前状态逐项进行诊断，根据诊断结果对装备运行状态

满足发射要求的程度进行综合打分，列出存在的风险项及其风

险指数，并给出最终的发射评估建议。

基于成熟的ＦＭＥＡ及风险管理理论，对火箭的发射过程

进行风险分析，具体步骤如下：

１）明确射前状态：明确发射前需要满足的射前状态；

２）明确失效模式：针对列出的各项射前状态，确定其可

能出现的失效模式；

３）分析失效原因：针对各种失效模式，分析可能的失效

原因；

４）分析失效影响：针对每个失效原因，分析由该原因所

引起的失效对发射的影响；

５）计算风险指数：针对每个失效原因，根据该原因可能

引起失效的频率度与造成影响的严重度，计算由该原因所引起

失效的风险指数；

６）筛选关键射前状态：根据各射前状态所对应失效模式

的风险指数高低，筛选出火箭的关键射前状态；

７）关键射前状态分类：根据失效的影响，从关键射前状

态的失效模式中筛选出发射否决项，剩下的失效模式为发射减

分项；

８）打分采用百分制，对火箭进行射前评估打分。

３．４．３　自主式维修保障

对各系统的关键参数、关键功能单元进行故障诊断，并分

析性能参数的变化趋势，评估功能单元性能退化所处的阶段，

给出检测过程中需要重点关注的维修或测试项目建议，实现火

箭的视情维修。针对需要重点关注的维修或测试项目建议，给

出检测过程中所需的备件列表及备件的分布情况，以及相关的

电子操作与维修手册、历史维修记录、故障模式信息等，实现

火箭的先导式后勤保障。

３．４．４　测试数据综合分析

用户事先确定需要进行诊断、包络分析、趋势分析的参数

范围，并提前录入好相关判据知识。测试完成后，故障诊断软

件参照设定的参数范围，根据判据知识，自动完成相应参数的

诊断、包络分析、趋势分析工作，并将分析结果按照指定报告

模板，生成数据综合分析报告。用户可在维修保障资源管理中

对分析报告进行统一管理。

故障诊断由多策略诊断推理平台实现，诊断策略选用基于

专家系统的故障诊断。包络分析、趋势分析分别由包络分析功

能、趋势分析功能提供接口来实现。

包络分析功能提供历史包络曲线生成与基于历史包络的数

据分析两种服务。用户首先利用历史测试数据，生成参数的历

史包络曲线，并统一存储管理。在数据分析过程中，用户可以

利用生成的历史包络曲线，对参数在一段时期内的超包络、超

设计域的情况进行统计分析。

趋势分析功能提供两种趋势分析服务，分别为：１）对正

常情况下处于稳态的参数出现的偏离其稳态的趋势变化进行检

测分析；２）评估功能单元性能退化所处的阶段，即针对参数

的趋势分析与针对功能单元性能的趋势分析。

３．４．５　健康信息定制推送

针对指挥人员、技术人员、维修人员的特殊使用需求，提

供故障定制信息、参数定制信息、发射评估定制信息的定制推

送功能，推送途径包括网络推送和北斗短报文推送两种，网络

推送的信息用Ｂ／Ｓ浏览终端在信息应用中心客户端进行浏览，

北斗短报文推送的信息由北斗便携式接收终端进行浏览。

考虑到北斗短报文传输设备对所发送短报文在容量及发送

时间间隔上的限制，健康管理信息短报文应尽量通过编码的方

式，将全箭故障信息进行统一编码管理，精简至单条短报文的

数据容量范围之内。

４　试验结果分析

通过通用测试系统故障诊断功能设计和实现，实现了运载

火箭全箭测试状态下的自动化测试过程，极大的简化了地面设

备的综合试验过程，同时将全箭一次总检查测试的时间缩短

１／３。

通过线路自动诊断功能简化了试验中的地面设备准备过

程，节省了传统人工线路检测时间。通过实时监测测试过程的

状态数据，确保了测试过程的正确，测试参数的准确，以及测

试过程的安全，减轻了测试人员的工作强度和压力，减少了实

现现场数据判读人员。

同时，通过火箭的健康管理功能设计，增强了数据的综合

应用，并与现有的综合保障信息化系统实现无缝衔接。

５　结论

本文针对通用测试系统的故障诊断功能需求，设计了线路

诊断、测试系统自检、实时状态监测和诊断定位，以及火箭的

健康管理功能。该故障诊断功能设计解决了：①测试前线路、

硬件设备状态的快速自动检查；②测试过程状态监测和故障的

快速定位；③测试后的数据综合分析和健康管理应用等影响测

试效率的问题。

该功能设计与通用测试系统功能进行集成，共同形成故障

诊断功能，在软、硬件设计上与通用测试系统相结合，该设计

具有一定的通用性，可提升通用测试系统的自动化和智能化

水平。
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